Tehnoloski sustavi kljuni za funkcioniranje modernog drustva, kao
8to su sustavi transporta, skladiStenja, nadzora i sigtirpostaju sve

kompleksniji i po broju i po povezanosti svojih elemenata.
Tradicionalni pristupi planiranju i upravljanju tim susima, koji se
temelje na centraliziranom nadzoru i komunikaciji, sveetenogu
odgovoriti rastuim ekonomskim i funkcionalnim zahtjevima. Da bi
odgovorili ovim izazovima,novi upravlja ki sustavi moraju se
temeljiti na principima distribuiranog upravljanja i koop eracije.

Rastu a slo enost
modernih transportnih
i tehnoloskih sustava

zahtjeva nove pristupe

upravljanju.

Cilj projekta je razvoj, implementacija i validacija novirhitektura zekzajedni ki radni prOStOI‘j

upravljanje slo enim sustavima, koji ukljuju velik broj autonomnih

s

U okviru ovog interdisciplinarnog projekta, koji ukljuje 9 europskih
partnera sa svelliSta i iz industrije, uloga istra ivaa sa Zavoda za
automatiku i raunalno inenjerstvo razvoj je novih algoritama
planiranja za automatizirani transport. Karakteristikeih algoritama
su: fleksibilnost, distribuiranost, planiranje u stvamovremenu,
robusnost.

Cilj je razvoj fleksibilnih proizvodnih i transportnih stava, koji se
mogu prilagoavati dinamikim promjenama u radnoj okolini. U
takvom bi sustavu roboti i ljudi mogli dijeliti isti radni pstor.
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Proizvodnja
21. stolie a!
U industrijskim sustavima
budu nosti, roboti i ljudi
e sura ivati, dijele i

objekata s visokim zahtjevima za twS$ u, procesiranjem u stvarno
vremenu, pouzdanos i sigurnoSu. Principi na kojima se novi sustavi

upravljanja trebaju temeljiti su:

« distribuirana implementacija

« kooperacija

« koordinacija i fuzija informacija

* rad u stvarnom vremenu i skalabilnost

Primjena: transportni sustavi u prometu i industriji, kiairani manevri
autonomnih vozila i letjelica (autonomno slijetanje i petanje)
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